ГродМТ 408/26-ЭА                                                                                             Приложение 1

Технические характеристики (описание) медицинской техники и изделий медицинского назначения

[bookmark: _Hlk196226503][bookmark: _Hlk221807312][bookmark: _Hlk200956857]	Лот 1 Реабилитационный циклический тренажер с биологической обратной связью для активно-пассивной механотерапии верхних и нижних конечностей                                             

1. Состав (комплектация) одного комплекта оборудования:
	№ п/п
	Наименование
	Ед. изм.
	Количество

	1.
	Реабилитационный циклический тренажер с биологической обратной связью для активно-пассивной механотерапии верхних и нижних конечностей                                             
	штука
	1

	2.
	Шнур питания
	штука
	1

	3.
	Манжеты на «липучке» для захвата кистью рук
	пара
	1

	4.
	Педали с жесткой фиксацией
	пара
	1



	2. Технические характеристики

	1.Размеры аппарата (Ш/Д/В) 485х790 х120-0 мм. Допустимое отклонение габаритных размеров ± 50мм.

	2.Высота аппарата в рабочем состоянии должна регулироваться в диапазоне от 1200 до 1630 мм.

	3.Высота основания аппарата не более 70мм.

	4. Масса аппарата 35 кг. Допускаемое отклонение массы не более ±2 кг.

	5. Напряжение питания: не более 220 В, 50 ГЦ.

	6.Потребляемая мощность, не более 220 ВА

	7. Панель управления с сенсорной технологией тач-скрин. Диагональ дисплея 10,1 дюйм.

	8. Величина подъема блока управления от нижнего положения до верхнего положения не более 425 мм. В пределах этой величины подъема блок управления фокусируется в любом промежуточном положении.

	9. В режиме пассивной механотерапии аппарата должен иметь возможность независимого принудительного вращения рукояток, либо педалей в двух направлениях с установкой на дисплее скорости вращения рукояток/педалей – от 0 до 60 об/мин; продолжительность тренировок – от 1 до 180 мин, уровня определения спазматического состояния, предустановленное значение времени тренировки 20 мин.

	10. В режиме активной механотерапии аппарат должен иметь возможность независимого вращения либо рукояток, либо педалей в двух направлениях с фиксацией на дисплее

	11. Радиус вращения педалей в диапазоне 11. Радиус вращения педалей в диапазоне 50,70 и 90мм. Допускаемое отклонение не более ±0,5мм. Радиус вращения рукояток110 мм.

	12. Диапазон регулировки положения рукояток от 745 до 1170 мм ±3мм.

	13. Диаметр цилиндрических ручек 31 мм, допускаемое отклонение не более ±3мм.

	14. Размеры внутренней части опор (Ш-Д-В): 135 х260 х95 ±5мм.

	15. Межпедальное расстояние не более ё120 мм.

	16.Диаметр транспортировочных роликов, интегрированные в основание аппарата для удобства перемещения 75мм ±5мм.
(2 штуки – пара)

	17. Диапазон дозированных нагрузок на руки и ноги от 0 до 120 Н (100%), кратность нагрузки 10Н, число уровней изменений сопротивления 24 шт. Пояснение: 12 по направлению часовой стрелки с шагом градации 1 кг, 12 против часовой стрелки с шагом градации 1 кг.

	18. Встроенное программное обеспечение.

	19. Допустимая масса пациента не менее 120 кг.

	20. Нижнее значение роста пациента не менее 110 см, верхнее значение 
роста пациента не более 200 см

	21. Время непрерывной работы аппарата должно быть не менее 8 ч.

	22. Наличие манжет на «липучке» для захвата кистью




